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I. IvADAS

Projektuojant signaly apdorojimo sistema, labai svarbus
parametras yra sistemos reakcijos laikas, t.y. per kiek laiko
sistema sugebés pateikti apdorojimo rezultatg. Dazniau-
siai, tai yra riba, kuri nusako slankiojancio lango ilgj ts.
Taip pat svarbus parametras yra perdengimas dts. Sekant
tokj modelj, pirmas langas prasidés laiku ¢; = 0, antras
langas prasidés to = dts, trecias langas t3 = 2dts, kaip ir
parodyta 1 pavyzdyje.

Signalas
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1 pav.. Signalo analizavimas slankiojancio lango principu, laiko
dedamosios.

Ne visuomet tokio laiko lango yra pakankamai, norint
isskirti iS signalo norimas savybes. Kyla naturalus klausi-
mas - kaip galima praplésti slankiojancio lango ilgj, taciau
palikti sistemos reakcijos laika tokj patj trumpa?

II. METODO APRASYMAS

Metoda galima suprasti, pasitelkus piramidés principa
- langas didéja iki tam tikro lygio (nuo maziausio), kol
galiausiai, kai norimas lango ilgis pasiektas - sustoti jj
didinti. Toliau reikia jsivesti kelis laiko kintamuosius: ¢
zymeés kintamo lango pradzios laika, t. Zymeés kintamo
lango pabaigos laika, t, Zymeés norimo lango ilgj. Kuomet
yra zinomas norimo slankiojancio lango ilgis, pradzios ir
pabaigos laika galima apskaiciuoti:
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Norint iSanalizuoti kaip tiksliai veikia lygtis, reikia nu-
sistatyti kintamuosius - originalus lango dydis t5 = 2 s,

persidengimas dt; = 1 s, kintamo lango dydis ¢, = 4 s.
Laiko momentu ¢t = 0 ir ¢ = 1 jokie kintamieji nekinta, ka-
dangi originalaus lango dydis yra ts = 2 s. Laiko momentu
t = 2, kintamo lango pradzios laikas bus t; = 0 s, pabaigos
laikas t. = 2 s (lango dydis ét, = 2 s), laiko momentu
t = 3, kintamo lango pradzios laikas bus ¢, = 0 s, pabaigos
laikas t. = 3 s (lango dydis 0t, = 3 s), laiko momentu
t = 4, kintamo lango pradzios laikas bus t; = 0 s,
pabaigos laikas t. = 4 s (lango dydis dt, = 4 s). Kuomet
laiko momentas pasiekia t = 5 s, kintamo lango pradzios
laikas bus t; = 1 s, pabaigos laikas t. = 5 s (kintamo
lango dydis 0t, = 4 s). Tesiant laiko momento didinima,
kintamo lango ilgis liks toks pats (2 pavyzdys). Tokiu budu
galima praplatinti slankiojancio lango ilgj, taciau paliekant
sistemos reakcijos laika fiksuota, Siuo atveju 2 s.
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2 pav.. Signalo analizavimas kintamo ilgio slankiojanc¢io lango
principu, laiko dedamosios.

Aprasytas metodas turi sekancias ypatybes:

1) Dazninés signalo savybés lieka nepakitusios. Furjé
transformacija (FFT), Diskretiné kosinuso transfor-
macija (DCT) liks tokios pacios signalo analizavimo
pradzioje (pirmyju langy iteracijoje);

2) Laikines signalo savybés pirmuju langy iteracijoje
bus skirtingos (duomenys bus skirtingu dimensijuy);



Reikia dar labai pagalvoti kaip iSvengti laikiniy sa-
vybiy iSsaugojimo analizavimo pradzioje.

III. ISvaDOS

Nurodytu metodu galima signalus analizuoti tik daz-
niy srityje. Norint signala analizuoti laiko srityje, reikia
stabdyti sistema iki kintamo ilgio lango dydzio uzpildymo
to. Tokiu atveju aprasytas metodas visiskai nesiskiria nuo
standartinés slenkancio lango metodikos. Metodas reika-
lauja daugiau darbo, norint iSanalizuoti laikines signalo
savybes. Taip pat, aprasytas metodas neturi uzbaigty
langy kontrolés - pabaigos lango ilgis lieka toks pats, koks
yra to, 0 ne ts (toks atvejis nutinka, kuomet padaroma
prielaida, kad signalas yra baigtinis). Su pabaigos ilgio
lango kontrole, atlieckamy lango slinkimo operaciju skai-
Cius iSauga t, — ts + 1 skaiciumi. Tokiu atveju, signalo
analizavimas uztrunka ilgiau.



